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Dual2

Unsere Motoren haben:

Encoder 5 Impulse pro Umdrehung

31 Umdrehungen nach dem Getriebe

mit einer Ubersetzung 1:212

Das entspricht etwa 6572 Umdrehungen des Motors vor dem Getriebe.

Das heifdt der Motor vor dem Getriebe dreht sich 212mal damit der Motor nach dem Getriebe sich 1 mal dreht.
Impulse pro Umdrehung wére demnach : 6572 /31 = 212

Da der Encoder aber vor dem Getriebe sitzt haben wir bei einer Radumdrehung 212*5 Impulse.

Also 1060 pro Radumdrehung
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Anderungen an der Version V1.4
Polyfuse alternative hinzugegfigt.

Es darf nur die SMD oder die Drahtversion verwendet werden

nicht alle 2 gleichzeitig
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Anderungen an der Version V1.4

Polyfuse alternative hinzugegfigt.

Es darf nur die SMD oder die Drahtversion verwendet werden
nicht alle 2 gleichzeitig
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Hier Cptimale -
Werte?'urdie Akkuspannung:
Berechnung der Messstrom I_g
Messspannung | Messwiderstand
eintragen Arduino Spannung
6,8 KO Gesamtwdst
3.3K0 Lastwdst
Messwdst Lv
P.V.
10,1 KQ Is
Ina Out Max
engibt folgende -RP
Widerstand
Kombination
6,8 KQ
3,3 KQ

10,1 KQ

INA169 DC Current Sensor
VCC/Vin: 2.7-60V

Max Current: 5.0A (1V/Amp)
Vout=RL/10K*I(Amps)

11

S5A  #define CURRENT_FACTOR 0.5 // (non-bridged INAL69, max. 2.5A)
JP16 //#define CURRENT_FACTOR 1.0 // (bridged INAL69, max. 5A)

veeo 5 £+ GNIN2—NALED
Vin+ D 7 D Vout—
Cc37
100nF Rshunt fRS)
GNDD> .
280V 280V
6,3 A 6,3 A
0,060 0,050
33V 5.0V
4,440 4440
4390 4,300
032V 032V
198 W 1,98 W
1,980 (A pro Volt) 1,980 (A pro Volt)
23BV 406V
9,40 KQ 16,20 KQ

Auflézung
2841 (A pro 1 Vol)
6,061 (A pro 1 Vol

H#DIVID

#DIVID!

#DIVID! %
1,980 (A pro 1 Volt)

INA Messhereich bis

531A
14,24 A
#DIVID!
EDIVID!
EDIVID!
465 A

Auflésung
2941 (Apro 1 Vol)
6,061 (A pro 1 Vol)

#DIW/0!

#DIvio!

#DIv/o!
1,920 (A pro 1 Volt)

INA Messhereich bis

11,91 A
2455 A
#DIVIO!
£DIVIO!
EDIVIO!
802 A
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