
5.双目立体视觉系统

•平行视图

•图像校正

•对应点搜索



校正目标：

求解 𝐻 和 𝐻′ 使得变换后

的图像的与基线平行的平面

共面，且极线平行于u轴





















极线平行于u轴













5.双目立体视觉系统

•平行视图

•图像校正（完）

•对应点搜索


