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Mise en ceuvre de du Maxpid

1. Mettre le systéme sous tension,

2. Sur [lécran daccueil, cliquer sur ;
Connexion, , otage MAXPID

3. Cliquer sur « Etablir la connexion »,

Connectez-vous a MAXPID

[ oruier IS

4. Surécran d’accueil, cliquer sur le bouton Etalonnage capteur de position

4 Position courante
d'étalonnage du capteur, O: o04l° _ 65|pis

1. Mettre a la main, le bras en posi-

tion horizontale (pointe sur 0°), Al'aide de la poignée de manipulation positionnez le bras -
2. Cliguer sur « Valider 0°», :;: j::z‘;:em:’m“'f 'f'-’edew :
3. Mettre a la main, le bras en posi- B e

tion verticale (pointe sur 90°), -3- ala vetticale - 90° sur la régle de repérage :

-4 - validez cette position :  Valider 90°

4. Cliquer sur « Valider 90°»,

5. Cliquer sur « VALIDER ». [ ANNULER |
v, RECOMMENCER
] S
5. Surl'écran d’accueil, cliquer sur le bouton | = Paramétres d'asservissement de MAXPID
de réglage du PID, Roservissement 3 Tolérances
) MAXPID Asservi - Emeur Statique admissible : -, 10 °
1. Régler les 3 valeurs de I'asservis- - e e e e at=
ain Proportionnel :
sement, Gan b - e

2. Cocher la case « MAXPID As- o ochéction (ad/s): - 76

. Facteur Commande : -, Vitesse (rad/s):
servi »,

Renaud Costadoat,Francoise Puig Page 2




Mise en ceuvre de du Maxpid

1 Etude géométrique ou cinématique

9 9
1. Sur I'écran d’accueil, cliquer le bouton Travailler avec MAXPID
d’accés aux mesures, et choisir « Ré-

ponse a une sollicitation ». _ A S ———
Réponse a une sollicitation

Schéma cinématique animé

— Régler les paramétres de mesure
en haut a gauche,

— Régler I'angle a parcourir en haut
a droite,

— Sélectionner les courbes a affi- I
cher grace aux cases a cocher, R

— Cliquer sur « Echelon de posi- Wj
tion » ou « Trapeze de vitesse ». Rl oz

Couleur fond graphique - [

3. La courbe mesurée s’affiche :

— Déplacer le curseur pour voir s’af-
ficher les valeurs,

— Il est possible denregistrer la
courbe, en cliquant sur la dis-
quette, cela a pour effet de géné-
rer aussi un fichier txt avec les
données.

L e el
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Mise en ceuvre de du Maxpid

2 Etude sollicitations harmoniques

3 VISUALISATION REPONSE AXE : MAXPID, avec KP = 100, KI = 0, et KD = 0.

5/ Wisualisation réponse 3 une sollicitation

1. Cliquer sur « Commande sinusoidale ».

Consigne Echelon de position ou t
e: 07 ° Pasde déplacement 0°
R
0 20 40 60 8091

BT
Durée (ms) -
acquisition : + 2000
Délai (ms) - 0
sollicitation :
e
Variables
tracées
CONSIGNE ()

POSITION (

Dessin
Iv|
|
r
|
r
]

Réponse théorique

Couleur fond graphique - [

2. Régler | rametr [ llicitation
égler les parametres de la sollicitatio P .

et cliquer sur « Envoyer ».
Position médiane désirée - , 42 °

Amplitude désirée - , 20 °

Période (ms) sinusoide :

Nombre de Périodes :
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Mise en ceuvre de du Maxpid

3 Etude statique

N N
1. Sur I'écran d’accueil, cliquer le bouton Travailler avec MAXPID
d’accés aux mesures, et choisir « Couple

statique du moteur ». Schéma O —

Réponse a une sollicitation

2. Cliquer sur le bouton permettant de lan-
cer l'acquisition,

Lancer I'acquisition

Plan dévolution Chargement  Distance masses

Vetical olg 20|

3. Régler les parameétres de la sollicitation Acquisition couple moteur
et cliquer sur « Acquisition ». Configuration MAXPID
Plan d'évolution : ~ Vertical |

Chargement : E 0|qg

(1 masse MAXPID =650 q)

Distance masses : E 220 | mm

(cdg des masses <-> axe de rotation Bras)

Réglage acquisition

Pas mesures : f‘é 50|°
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