
第八周作业参考答案 

 

 

3-24 已知状态空间模型: ut 
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4-1 试用劳斯判据判定下列特征方程所代表的系统的稳定性。如果系统不稳定，求特征方程

在 S 平面右半平面根的个数。 

② 5 4 3 24 4 2 1 0s s s s s+ + + + + =  

答案：② 不稳定，2 

 

 

4-2 已知单位负反馈系统的开环传递函数如下，试用劳斯判据判定系统的稳定性。 
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答案：②[1  3  2  0  5  1]  不稳定 

 

4-3 设单位负反馈系统的开环传递函数如下，试确定使系统稳定的 K的取值范围。 
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答案：②  K>4/3 

 

 



4-5 设单位负反馈系统的开环传递函数为： 

 

若希望所有特征方程根都具有小于-1 的实部，试确定 K的最大值。 

答案： 

闭环特征方程： 0)2)(5.1)(1( =++++ Ksss  

令 s=z-1： 05.05.1 23 =+++ Kzzz  

劳斯阵列： 

K

K

K

z

z

z

z

075.0

5.1

5.01

0

1

2

3

−
 

新系统稳定的 K 的最大值为 0.75，原系统特征根据有小于-1 的实部的 K的最大值为 0.75。 
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