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Parte 1

- Introduccidn al lenguaje.
- Variables y tipos de datos.
- Bucles.

- Condiciones.

- Funciones.

Parte 2

- Orientacién a objetos.
- Creacion de entorno.
- Numpy

- Matplotlib

- Sklearn

- Keras / Tensorflow

- Matplotlib

- Pandas



A oython’

Parte 1



Introduccion al lenguaje

- ¢Qué es?

- Versiones

- Instalacion

- Jupyter Notebook



@ python . ,
iQue es?

Lenguaje de programacion

> |Interpretado

Multiplataforma

Lenguaje no tipado

Orientado a objetos

-PY -Pyc



@ python’ .
Versiones

94 1995 % 9 98 99 2000 01 02 03 O4 2005 06 OF 08 09 2010 11 | 12 13 14

10141421323 14 1.5 1.6
Python 1 #—&-o-0—0—% L
2021 2.2 2.3 2.4 258 2.8 27
Python 2 e — |
3.0 31 32 33 3.4
Python 3 - ————————

94 1995 % 97 983 99 2000 01 02 03 O4 2005 06 OF 08 09 2010 11 ' 12 13 14



@ python

Uso e Instalacion

sudo apt update

sudo apt install python3 Ubuntu
syd.o apt u!)date Jupyter Notebook J U pyte I
pip install jupyter : ,
|
Windows = =



@ python’
S Jupyter Notebook

Memoria

In [1]:  from skimage import transform as tf

import matplotlib.pyplot as plt
import numpy as np
import os

clases = {'a':0, 'e':0,

dirname = “out/"

Datos

En este apartado analizaremos los datos, las clases.

In [2]:

images = []

for filename in os. ir(dirname):

images.append( plt.imread(dirname + filename) )

lename[-5]]
En la siguiente imagen se observan imagenes de ejemplo de cada clase.

In [3]: | fig, ax = plt.subplots(nrows=2, ncols=5, figsize=(12, 7))

for i, cls in enumerate(clases.keys()):

image = plt.imread(dirname + '0000' + str(i) + '_' + cls + '.png")
plt.show()
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Observamos que el nimero de ejemplos para cada clase es el mismo, en concreto de 11



Variables vy tipos de datos

- Inicializacion de variables
- Operaciones

- Listas

- Strings

- Diccionarios

- (Ficheros)



@ python L, .
Inicializacion de variables

Lenguaje no tipado

variable
variable

variable
variable "Hola Mundo™
variable True




@ python’

Operaciones

Operador aritméticos Operador logicos




@ python |
Listas

lista[o]

lista[5]

lista.append(1)
lista.append(2)

listal 1]
lista2 - [3, 4] lista[ 5]

lista_final - lista + lista2 )
lista[@:3]

lista[0:6]

lista[@:6:2]




python’ _
Strings

"cadena de caracteres™ ' "hola
'cadena de caracteres' "mundo!™

11 12

“"Hola" .upper()

"Hola".lower()

"Hola".split('1")




@ python’

Dicclonarios




@ python’ _
(Ficheros)

f = open('texto.txt*, 'r')

contenido - f.read()

f.close()




Bucles

- Iteradores y bucles sencillos
- Enumerar
- Diccionarios



@ python’ .
lteradores vy bucles sencillos

(int i = @; i < len(lista); i++) {

print(lista[i]);

1
J

elemento lista:

print(elemento)




@ python’ .
lteradores vy bucles sencillos

True:

print("infinito™)




@ python’ .
lteradores vy bucles sencillos

elemento range(0, 10): lista - [0, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9

print(elementn} elemento lista:

print(elemento)




@ python’
Enumerar

lista = [0, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9]

indice, elemento enumerate(lista):

print(indice, ":", elemento)




@ python o _
Diccionarios

clave, valor dic.items():

print(clave, ":", valor)




Condiciones

If / else



@ python’
If / else

valor 18

valor 1:
print("Vvale 11")

valor 10:
print("No es el valor 10")

valor % 2 0:
print("Es miltiplo de 2")

print("No cumple las anteriores condiciones.™)

valor 10 valor
print(“"Vale 10 o 20.")

valor > 10 valor 20:
print("Esta entre 10 y 20.")




Funciones



@ python .
Funciones

def funcion(atrl, atr2, atr3, atr-True):

retl, ret2

retl, = funcion(atrl, atr2, atr3)

retl, ret2 = funcion(atrl, atr2, atr3, atr-10)




Parte 2

- Orientacién a objetos.
- Creacion de entorno.
- Numpy

- Matplotlib

- Sklearn

- Keras / Tensorflow

- Matplotlib

- Pandas



A oython’

Parte 2



POO (Programacion Orientada a Objetos)

* Intento de imitacion de la realidad

* Clases con ejemplos que tienen caracteristicas y hacen cosas.

* Mejora de la limpieza y el poder de editar el codigo



Clases

Gato(Mascota):

iﬂit l: '_;I Tr nomor £, PErro: 'Il i
Mascota. 1init (self, nnmhre, "Gato")

self.odlia perros = odia perros

def odiaPerros(self):
self.odia perros




Métodos especiales

Mascotas.py

class Mascota(object):

def init (self, nombre, especie):
self.nombre = nombre

self.especie = especie

f darNombre(self):

self.nombre

f darEspecie(self):

self.especie

-dY si queremos ensefar el nombrey
especie?




Métodos abstractos

i

A(abc.ABC):
method 1|

This abstract method should return a List

method 2| ) :
list_output_method_1 =
Llist_output_method_1:

Expected 'collections.lterable’, got 'None' instead more... (38F1)



@ python . )
Librerias / Paquetes

Find, install and publish Python packages

with the Python Package Index

Search projects Q

Or browse projects




@ python’ . ,
Librerias / Paquetes

pip

pip install <paquete>



@ python’ .
Instalacion

sudo apt-get virtualenv

x Maquina virtual

virtualenv env --python=python3

source env/bin/activate

deactivate
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Imagen 1 Imagen 2 Mascara

Fusion sin piramides Fusion con piramides (4 niveles)
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Sklearn

P(B|A) P(A)

P(A|B) =
P(B)

Naive bayes classifier
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Clasificador Naive Bayes Clasificador K vecinos proximos Clasificador de regresion logistica



Keras y TensorFlow




Matplotlib

Training and Validation Accuracy

104 Rendimiento train (accuracy) - Normal "\W—’__
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# epoca

Pir Gaussiana A

Pir Gaussiana B

Pir Gaussiana mask
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Pandas

pand .
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