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6.  

(1)认为 7 81, 0u u   

 

(2)认为出发时刻不考虑电击与食物 

由对称性知 0 3 6 1 2u u u   ，以及 
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所有状态都是非周期正常返的（不考虑 p 与 q 等于 0 的情况） 

14. 

(2)不可约马氏链，所有状态遍历，故极限分布等于平稳分布(1/3  1/3  

1/3)。三种产品无差异。 



(3)可约马氏链！通过求解发现其极限分布与平稳分布仍然相同 

 

平稳分布：(1/2   0   1/2) 

故应无差别地多生产 A、C 产品，少生产 B 产品 

(4)不可约马氏链，三个状态的周期都是 3，非遍历。 

平稳分布为(1/3  1/3  1/3) 

其极限分布不存在,但从时间平均上可以看出三者无差异 

故三者应无差异生产 
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27. 

仅需建立模型即可 
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