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Описана система бесформатного ввода данных по именам,

предоставляющая пользователю более удобный способ зада-

ния данных, чем традиционный форматный ввод или бесфор-

матный ввод данных, определенные в большинстве алгорит-

мических языков. Подробно изложена методика использо-

вания системы, иллюстрированная примерами. Работа мо-

жет быть использована в качестве инструкции по предлага-

емой системе.

С Институт атомной энергии им. И. 8. Курчатова, 1982



В 8 Е Д Е Н И Е

Тоадиционный форматный ввод данных не свободен от недостатков:

— данные в соответствии с форматом занимают строго определенные

позиции на перфокартах;

— на картах они никак не идентифицируются и их порядок должен строго

соответствовать списку ввода;

— количество данных должно совпадать с количеством элементов в

списке ввода.

Таким образом, если программа обрабатывает несколько вариантов набо-

ров данных (отличающихся, возможно, одним-двумя числами), то для опре-

деления каждого варианта необходимо полностью в строгом формате повто-

рить задание всех данных.

Бесформатный ввод данных по именам, предлагаемый в настоящ рабо-

те,свободен от перечисленных недостатков.

Возможны два способа реализации бесформатного ввода данных: "язы-

ковый" и "процедурный". Примером первого способа можно считать введе-

ние в ФОРТР-AH-IV конструкции /Y/\/f£M5T [1 ] , недостатком ко-

торого является обязательное условие — задание массива полностью. Вто-

рой способ (реализация в виде набора процедур), по мнению автора, более

предпочтительный по следующим причинам:

— набор процедур можно использовать из разнь<х языков входящих в

систему программирования [ 2 1 ;

— реализацию набора процедур можно избавить от недостатков как фор-

матного ввода данных, так и ввода данных no /VAtiEUSTy.

Модификацию ввода данных по NAMEUSTy оассматривать не-

целесообразно, так как это явилось бы нарушением существующих стандар-

тов.

Предлагаемый способ задания данных можно проиллюстрировать следую-

щим примером:

\



Пример 1: * EXECUTE

Х= 3.12, У =2.42

*EOR
По приведенной записи нетрудно сообразить, что после ввода этих карт

переменная X примет значение 3.12,

переменная У — 2.42,

в массив 2 со 2 по 7 элементы занесутся 1„ 2., 3., 2.. 3., — 4.

Карта * EOR — признак конца очередной порции вводимых данных

( End Of RecondL >.
В рассматриваемом примере X, У , Z — имена данных на перфокарта»

соответствующие каким-то переменным (объектам) в программ*. Програм-

ма, использующая предлагаемую систему бесформатного ввода, перед вво-

дом данных должна с помощью процедур системы установить соответствие

символических имен данных (на перфокартах) именам об> ->ктов в програм-

ме.

1. ОПИСАНИЕ ИМЕН ДАННЫХ

а) Описание символических имен для простых переменных осуществляете*

с помощью подпрограммы DEC VAR . Обращение к этой подпрограм-

ме нг ФОРТРАНе:

CALL DECVAR(<симв.имя> , < т и п > , <адрес> ) , где

<симв.имя> — идентификатор длиной до шести символов, означает имя,

которое задается на перфокартах и указывается в виде

текстовой константы либо переменной, значение которой —

текст;

{ т и п ^ — тип значения объекта (целая константа или переменная):

0 - INTE&ER
1 - ЯЕЪС
2 - LOGICAL
3 - DOt/SLEPKEClSJO/V
4 - COMPLEX
Для восьмеричных и текстовых констант <тип> =* 0;

<адрес > - простая переменная или переменная с индексом, в которую

будет осуществляться ввод, если в вводимой информации

встретится указанное <(симв.имл^ .



Пример 2: CALL J>SCVAR(rXT

ri ,X)

CALL MCYARCY%1,F(5)

^EXECUTE

*£0R

После обращения за вводом данных пои чадам t ом описании объекгоз
простая перемешмя X примет значение 1., а в пятый элемент массива А*
засылается число 0.04.

Заметим,, что производится преобразование целого числа 1 в веществен-
ное, так как тип переменной X — веимхтонавий, и разрешается задание
числа в форме

<целое^ Е ^ целое > — (без точки)

б) Описание символических имен для массивов осуществляется с помо-
чыо подпрограммы ЖС083 . Обращение к этой подпрограмме на
ФОРТРАН*

CALL PeCOBJ ( <симв.имя>. <тип> . <адрас> ,<L>fAf)

Число параметров подпрограммы — переменное и зависит от количества
размерностей массива. Значение первых двух было рассмотрено в п."а".

<адрес> - имя массива по программе, в которой будет производиться

ввод;
< £ > — список длин массива по размерностям для одномерного

массива - это одно число, для двумерного — два, для
трехмерного — три;

N — количество размерностей массива.

П ри м ер 3: DIMENSION 2(4,2), А (100)

CALL PEc6Ba(Zi,Z9^,29Z)
CALL VEC083CX50%ltA(SO)fSi7l)

»EXECUTE



После обращения за вводом данных элементы массива 2 (2,1),

Ъ (3.1), 2 ( 4 , 1 ) , 2 (1,2) примут значения 1.,2.,7.,Ю. В элемент

А (50) зашлется 1.. а элементы массива А с индексом от 51 до 100 - обну-

пятся. Заметим, что у двумерного массива Z задан всего только один ин-

декс По фортранному правилу умолчания недостающие индексы полагают-

ся равными 1.

?, 8ВОД ДАННЫХ

После того как описаны все звсдимые объекты с помощью подпрограмм

VECVAK и ЛЕСОВ V . можно обратиться за вводом данных к под-

программе IN FREE . Это обращение на ФОРТРАНе записывается как;

CALL WFREf (MPRItMBR)

где MPRl — управляет печатью вводимых данных. FlPRI^i- данные

распечатываются в виде, в каком они набиты на картах; FIPRX — О — пе-

чати нет.

MSR — признак ошибки. После возврата из TNFRcF значе-

ние MER-О означает, что ввод прошел нормально, а МЕЯфО —бы-

ли ошибки при вводе. Если перед обращением к INFRES выпол-

нить оператор MER--1 , то произойдет блокировка печати диагности-

ки. Но и в этом случае значение М£% после возврата содержит приз-

нак ошибки.

П р а в и л а з а п и с и д а н н ы х на б л а н к а х . Данные записывают-

ся на бланках с 1 по 72 позицию. Пробелы вне текстовых констант игнори-

руются. Допускается перенос информации на следующую строку в любом

месте. Разделителем данных служит запятая. Обобщенным аналогом опера-

тор* присваивания по терминологии описываемой системы является

элемент ввода, представляющий список левых частей (простых переменных

и неявных циклов), куда производится засылка. Типы значений левых ча-

стей могут различаться. Список значений рассылаемых данных находится в

правой части, он может содержать числа (целые, вещественные, двойной точ-

ности) , логические значения, текстовые строки либо набор значений (заклю-

ченный Б скобки) с коэффициентом повторения. Признаком конца списка

элементов ввода является строка +EOR (записанная с первой позиции).

Приведем нестрогое описание здписи данных в "квазибэкусовской" форме:

СЭВ: <список элементов ввод«>::*<пусто>|<элемент ввода>, <СЭВ>



ЭВ: (эпеиат заап,гУ'~'^=^спу,сок левых частей^|<праеан чаоv"">

СЛЧ: <£спиоок лееых частей):: = <Ъевая часть) \ <СЛЧ/ <леа*я частъ>

ЛЧ: ^лезая чисть>:: = ̂ простая переменнзя;> -{<неявкыи цикл' • =

ПП: < простая пеоеменнзя >:.=^и::емтис5икатор/

НЦ: <^не?;8ы.'." .:•;->•<;>>.. = г'идйи-иеикатс^/1' -. (,'список грзни»ных пао

СГП:

ГП: ^гранм^(?.я яарэ).'т^ <цея;>е без знэка> <̂  целое без знэкэ> .' £ цеяоэ
без знака>

ПЧ: < праяяк чзсть>:: = ̂ элемент ПЧ)> К Пч)> , /( элемент П ц >
ЭПЧ: ^эп$монт ПЧ>'.' = ̂ объект)> / ̂  коэффициент повторения^

« <̂  список объектоЕ > 5
КП: ^ксэффицмент лоет.^>.''= < целое баз знака у
С05: < список объектов^': ^ о б ъ е к т > ! -С СОБ/ , ^объект./-
ОБ: ^о6ъек-.>,\ — < чиаю/ j <̂  логичес.чое значение)* ) <( текс"/'
ЛЗ: ^ пег и веское значение/" •'• ~ . *? t . *~

Число — зосьмиричкое. целое, веществечьое, с двойной точное-»ю. ?.ЗО
санное по поазилам ФО^ГРАНэ. При нгсоэлацении типов зивчеы'й гг-п.-и
правой частей данные правой части приводятся (если это возможно к >:
значений левой части. Т-эк not- Г — целок* запись Г- f £6 допустима. ?
* = 1>2 запрещена. При зад;о-1ии з песой части ооъектэ типа COMF1 '. К
интерпретирую VCP дзз последоьагельных чиопа как одно компг.ексное
Допустимо токже задание кпмппоксиого числе по правилам языка
ФОРТРАН

П р и « ( о *-. PRQ&RAM TEST
RFAL Г1ЯГf4,4), 8SK (I:)
LOGICAL tWD

CALL DEC VAR (rKQH ", Z , END')
CALL V£COglCM\i,ti)\T,lip4fZ)
CALL DSC0B3 ('3'J> ЗЕК, ч, 1)
END - .FALSE.

CALL WP8£E (i,fi£R)
IP(tfE*.HS.O) STOP
IF( £Аф) GO TO < КОН£Ц>

<ОБРАБОТКА>
GO TO i



END
*£X£C(/T£

*EOR

*EOR
KOH~.T

*ENV FILE

В этом npiMMpt обрабатываются д м набора данных:

- циничная матрица МАТ <4,4) и вектор ВЕК <4), значения компонент

которого равны 1OCL,
- подправленная матрица МАТ с прежним вектором ВЕК.
Посяе третьего обращения к подпрограмме JMFREE логич*-

ская переменная ENP примет а имение . TRUE. и программа парен

дет на завершающую часть.

3. ДИАГНОСТИКА ОШИБОК

Диагностику ошибок, возникающую при работе подпрограмм системы,

можно рвэбиуь на три группы.
а) Диагностика на стадии описания объектов:
- Много объектов - их число превышает 100.
- Чисяо размерностей — при обращении к DEC OS Э последний

параметр не равен 1,2 А
- Тип объекта - он не равен 0,t Д Д 4 ,
- Большая длина — одна из размерностей превышает 16384.
- Имя задано повторно — в одном или в разных обращениях к подлрограм

мам ВЕС¥Л# и DECO8J имя данных указано два раза.

б) Диагностика на стадии синтаксического раэбора (первая часть работы
IN FREE >. При возникновении синтаксической ошибки не -зависимо

от заказа на печать вводимых данных (пароме ip MPRI ) распечатыва-
ется ва«»еиная карта с указанием места оимбки. Печать прокзводится
в формате:



ft t
Щ * * * * * *

Стрелками указывается место ошибки. Эта печать, естественно, блокирует-

ся по признаку HER9—! .

в) Диагностика на стадии рассылок введенных данных (вторая часть ра-
боты TNFREE ) :

— Нет заявок на 5вод — обращение к INFREE без предваритель-

ного обращения к DECYAR или DECOBO .

— Много вводимых карт — переполнение внутреннего буфера я

JNFREE объемом в 1200 символов, что соответствует 16 полным

( 1 - 7 2 ) картам.

— Нет левой части. Например, * EXECUTE

5., 1ЕЗ
*EOR

— Нет правой части.

— Не описан объект — во вводимой информации задано символическое

имя, ранее не определенное.

— Несоответствие размерностей — число граничных пар больше, чем опи-

санное количество размерностей.

— Большой индекс — делается попытка записать данные за декларирован-

ные размеры массива, переменной.

— Мал список констант <"имя массива^ — в граничных парах указанного

массива задано данных больше, чем их содержит правая часть.

— Велик список констант ^им»?массиваX

Например: А (3:4) = В {1:3) =• 1,2.,3.

— Рассогласование типов — невозможность преобразовать правую часть

к типу значения левой.

Диагностику п. 3 можно устранить, подложив в пакет перед картой

х EXECUTE следующую подпрограмму:

*FORT/tAA/

SLOCK DATA
COMMON /С0ЖС0/ СЕ/У,

()



DA ТА LEN /... / . THD/ij, 1XX /4 *0/

END

Вместо многоточия необходимо задать требуемую длину. Стандартная
длина озвна 200.

4. О РЕАЛИЗАЦИИ СИСТЕМЫ БЕСФОРМАТНОГО ВВОДА

Система бесформатного ввода реализована на ЭВМ БЗСМ-б и использу-

ется кь< самостоятельно, так и е качестве подсистемы в системе автомати-

зации /слоговых разработок [ 3 ; .

Большинство подпрограмм системы написано из ФСрТРА'-'с\ остальные

на автокоде riA/Juc/v . Системные подпрограммы «Ьооматного об-

МРЧЗ ие используются, что дает значительную экономию памяти, несколько

Ьспее медлрннэя работа предлагаемой систег/ы, чем подпрограмм формат-

ного об.^:.'яз,сл'/жит ценой г«а предоставляемый сеовиг: и удобство.
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